
K200 ER-10
 25 Nm

series  GEARBOX

  ER-10 VERSION. Incorporates a Ø10 mm. receiver input 
shaft turning on ball bearings, located at the opposite 
side of the output shaft. The shaft has a key hole for a 
3 x 5 mm. curved key DIN 6888.

TECHNICAL CHARACTERISTICS

Relaciones normalizadas - Standard ratios Reductor - Gearbox  K200

Reducción

Ratio

i = X:1

Nº
Pasos
Stages

Factor de 
par

Torque
factor

Velocidad
en vacío 
No load 

speed Vo
(r.p.m.)

Velocidad
nominal
Nominal

speed  Vn 
(r.p.m.)

Par
Nominal
Nominal
torque
(N.m)

Velocidad
en vacío 
No load 

speed Vo
(r.p.m.)

Velocidad
nominal
Nominal

speed Vn
(r.p.m.)

Par
Nominal
Nominal
torque
(N.m)

5,01 2 4,06 659 559 0,73 719 599 0,81
7,65 2 6,20 431 366 1,12 471 392 1,24
9,81 2 7,95 336 285 1,43 367 306 1,59
12,31 3 8,97 268 227 1,62 292 244 1,79
15,04 3 10,96 219 186 1,97 239 199 2,19
18,78 3 13,69 176 149 2,46 192 160 2,74
20,39 3 14,86 162 137 2,68 177 147 2,97
22,95 3 16,73 144 122 3,01 157 131 3,35
27,07 3 19,73 122 103 3,55 133 111 3,95
29,45 3 21,47 112 95 3,86 122 102 4,29
34,74 3 25,33 95 81 4,56 104 86 5,07
39,92 3 29,10 83 70 5,24 90 75 5,82
45,14 4 29,62 73 62 5,33 80 66 5,92
50,06 4 32,84 66 56 5,91 72 60 6,57
56,35 4 36,97 59 50 6,65 64 53 7,39
68,87 4 45,19 48 41 8,13 52 44 9,04
76,38 4 50,11 43 37 9,02 47 39 10,02
88,36 4 57,97 37 32 10,44 41 34 11,59
98,00 4 64,30 34 29 11,57 37 31 12,86

119,78 4 78,59 28 23 14,15 30 25 15,72
162,37 4 106,53 20 17 19,18 22 18 20,00
187,49 5 110,71 18 15 19,93 19 16 22,14
199,39 5 117,74 17 14 21,19 18 15 23,55
209,31 5 123,60 16 13 22,25 17 14 24,72
229,15 5 135,31 14 12 24,36 16 13 27,06
255,82 5 151,06 13 11 27,19 14 12 30,21
270,20 5 159,55 12 10,4 28,72 13 11 31,91
294,00 5 173,60 11 9,5 31,25 12 10 34,72
346,78 5 204,77 10 8 36,86 10 9 40,95
398,54 5 235,33 8 7 42,36 9 8 47,07

CURVAS - CURVES

12 V 24 V

MOTORES DE C.C. - DC MOTORS
Serie/Series : 60.120
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MOTOR 60.120 24 V
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RECOMENDACIONES:
Nivel de ruido: el nivel de ruido del reductor depende de la uniformidad de la
carga, ubicación (evitar resonancia) y de la velocidad; a menor velocidad,
principalmente la del motor, menor nivel de ruido.
Par admisible: sobrepasar la carga máx. implica disminuir sensiblemente la vida
del reductor.
Evitar montar o desmontar ninguna pieza a golpes en el eje de salida, ya que
podría dañar el reductor de forma irreparable.

GEARBOX TIPS:
Noise. Noise level depends on load symmetry, location (avoid acoustic
resonance), and rotation speed; the lower the speed on the input shaft (motor), 
the lower the noise.
Load torque. Overloading of the output shaft will reduce the gearbox life.
Warning. Impact on the output when engaging the load could damage the
gearbox.

Ex
par/torque

máx.
25 N.m

Ex
par/torque

máx.
25 N.m

ATENCION: Las velocidades pueden verse influenciadas por la carga hasta un -40%.
WARNING: The load might reduce final speed up to 40%.

VELOCIDAD EN VACIO/PAR NOMINAL
NO LOAD SPEED/NOMINAL TORQUE
Motor 60.120-12 V= 3.300 r.p.m./0,18 N.m.
Motor 60.120-24 V= 3.600 r.p.m./0,20 N.m.


